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Teknolojinin gelismesiyle birlikte, miihendisler goziimlere gok daha hizli, etkili ve farkh
agilardan yaklasabilmektedirler. Bunun en 6nemli nedenleri ise, takim galismasi ve bunun
dogurdugu farkh alanlarda uzmanlasan kisilerin birlikte galisarak hedeflere daha efektif bir
bicimde ulagmalaridir.

Boylelikle, miihendislik branslar: birbirleriyle kaynasmistir. Sonugta ise, giinimiizde yepyeni
interdisipliner bilim dallari ortaya ¢ikmigtir. Ozellikle otomasyonun gelismesinin temelinde de
bu tip bir dal 6ne ¢ikmaktadir; yani “"Mekatronik".

Aslinda mekatronigin ¢ok fazla tamimi yapilmakla birlikte, bunlarin temelde ifade etmek
istedikleri goris benzerdir. Bu tanimlamalardan bazilari belirtilirse;

Mekatronik,

-Mekanik, elektronik ve bilgisayar teknolojilerini kullanarak driinlerin, sistemlerin ve
proseslerin performansini zenginlestiren, biitinlestirici bir disiplindir.

-Uriinlerin dizayninda ve iiretim proseslerinde makina miihendisliginin, elektronik kontroliin ve
disiinen sistemlerin sinerjik olarak biitiinlestirilmesidir.

-Geligmis (irln ve proses dizayni igin mihendislik, kontrol teorisi, bilgisayar bilimi, algilayici
ve aktuvatdr teknolojisinin sinerjik olarak kullaniimasidir.

Mekatronik, yukaridaki tanimlardan da anlasilacagi gibi bir kesisim mihendisligidir. Sekil 1,
mekatronigin bu miihendislik ve bilimlerin kesisiminin neresinde oldugunu gostermektedir. Bu
sekilden de anlasilacagi gibi, mekatronik, elektronik, mekanik, bilgisayar ve kontroliin
kesisiminde yer almaktadir [1].



Mekatronik ilk kez 1960'larin sonunda Japonya’'nin Yaskawa Elektrik Sirketi'nde gérevli bir
miihendis tarafindan elektrik motorlarinin bilgisayarla kontroliinin saglanmasi igin
kullanilmistir. Temelde ise "mekanik” ve “elektronik” kelimelerinin uygun bir sekilde
pargalanmasi ve bu pargalarin birlestirilmesi ile bu kelime ortaya gikmistir.

Bu kavram Japonya'dan yola gikarak tiim diinyaya yillar ilerledikge yayilmaya ve yerlesmeye
baslamistir. Dinyada artan uygulamalariyla gelisen mekatronik, lisans ve master
programlariyla da (iniversitelerde desteklenmektedir. Tirkiye'de ise maalesef gok yavas bir
sekilde endiistriyel ve akademik kabul gérerek, galisma ve pratikte ilerlemektedir.

Birgok miihendis mekatronigin robotikten olustugunu iddia etmektedir. ilk robotik kollar,
hareketlerini algilayicilarla geri besleme olmadan diizgiin bir bigimde gergeklestiremiyordu.
Bununla birlikte, kinematikdeki ilerlemeler dinamik, kontrol, algilayici teknolojisi ve st
diizey programlamayla, gelisimleri desteklenmistir. Ayni zamanda, modern teknolojiler,
robotlari daha esnek ve kullanigh hale getirmistir. Bdylece, her tiir makina ve sisteme
adaptasyonlari ve yiiksek performansla galismalar: saglanmigtir.

1970'lerde mekatronik , daha gok servo teknolojinin kullanildigi, otomatik kapi agicilar,
otomatik odaklamali kameralar gibi irdnlerde kullaniimigtir.

80'li yillarla birlikte, bilgi teknolojisinin hayata girisiyle, miihendisler mekanik sistemlerin
performansini arttirmak icin mikroislemciler kullanmaya basladilar. Sayisal denetimli
makinalar ve robotlar daha da yayginlasti ve bunlarin otomotiv uygulamalarinda, elektronik
motor kontrolii ve ABS fren sistemleri kullaniimaya basland.

90'lara gelindiginde, iletisim teknolojisi de olusan bu bilgi karisimina eklendi ve iretim
hatlarinin biyik network aglarina baglanmasi gergeklesti. Bu, 6zellikle robot sistemlerinin,
uzaktan kontrollu bigimde igletimine olanak sagladi.

Ayni zamanda, daha kiigiik algilayici ve kumanda teknolojileri de artan bir sekilde yeni
iirtinlerde kullanilmaya baslandi. Otomobillerin hava yastiklarinin agilmasini kontrol eden
kiigiik silikon ivmelendirme algilayicilari gibi mikroelektromekanik sistemler ise son
zamanlarda kullanima sunuldu [1].



Mekatronik genel olarak, bilgisayar kontrollii sistemlerin veya elektromekanik sistemlerin,
rin tasariminda ve/veya (iretiminde gérev alan hem endiistri hem de akademik kariyerli
miihendisler tarafindan kullaniimasiyla uygulanir.

Birden fazla miihendislik bransinin ortak kullanimiyla birlikte gelismesi, iginde yeraldigi
miihendislik branslarinin da ilerlemesini saglamaktadir. Mekatronik, aslinda yeni bir kavram
degildir. En son teknolojilerin, daha gok isleve sahip ve uygulamasi kolay olan driinlerin
proseslerini dizayn etmek igin, basit olarak makina miihendisligine, kontrol teorisine,
bilgisayar bilimine ve elektronige uygulanmasidir.

Buradan da anlasilacag: gibi teknoloji gelistikge mekatronik ilerler, bdylece teknoloji daha da
gelisir. Yani arada siirekli bir gevrim vardir ve bu gevrim disariya agik olup, gesitli
mihendislik ve bilimlerle de etkilesim halindedir ve bunlarin gelismesine katkida bulunur.

Mekatronigin kullanimiyla ilgili en giizel 6rneklerden biri bilgisayar disk siirdcistdir. Hizl
cevaplama, dogruluk ve saglamlik gibi 6zelliklerle mekatronigin kullanim amaglarina uygun
niteliklere sahiptir.

Bilgisayar disk siiriiciileri, mekatronik uygulamalarinin ilk érneklerindendir. Bu makinalar, gok
hizh bilgi aktarimina ve hassas pozisyonlamaya sahip olup, degisken sistem etkilerine de
dayaniklidiriar.

Mekatronik sahip oldugu teknolojiyi dnemli pazarlara sunmaktadir. Bunlar iginde en énemlileri
sunlardir;



-Tiketici elektronigi

-Tibbi Cihazlar

-Robotik ve otomasyon
-Uretim(Bilgisayar kontrolli tezgahlar)

Bunun yaninda, mekatronikteki ilerlemeler asagidaki gibi bazi 6nemli uygulamalara zemin
hazirlamaktadir;

-Ileri tibbi cihazlar

-Servis Robotlari (Ev robotlari)

-Sirali otomasyon

-Giivenlik sistemleri

-Uzay galigmalarinin uzaktan kumanda ve kontrolle gergeklestirilmesi

Ayrica, teknolojideki ilerlemelerin yeni uygulama alanlari dogurmasi kaginilmazdir.
Gelecekte bilimin ve miihendisligin en 6nemli yapi taslarindan olacak mekatronik, kullanim

alanlariyla daha gok uygulamalarda yer bulacak ve (niversite egitiminin de vazgegilmez
miihendislik dallarindan biri haline gelecektir.

1. ASME, Getting Hold On Mechatronics, 1997



